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Nome inspirado na composicdo impar do “MC Kekel — Partiu aonde é
0 Mandela” — musica classica da MPB contemporanea
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Mecanica
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Introdugdo & Robética -

Construcdo robusta
Dimensdes reduzidas
Manobrabilidade
Caixa de reducdo
Uso de rodas de maior didmetro

Corrente como transmissdo principal

Centro do robd oco para captura de varios blocos
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Eletronica - médulos

Pilha de placas: Arduino CPU e shields
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Introdugdo & Robotica -

Pack de baterias para alimentacdo

Placa principal: Arduino mega2560 @16 MHz
Shield de display e teclado

Shield de driver para motores DC

Placa de extens3o
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Eletrénica - sensores

Uso de maltiplos sensores:
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Introdugdo & Robética -

Break-beam (rotagdo)

Optico-Reflexivo (deteccdo de faixa)
LDR/LED (detec¢do de objeto/identificagdo)
LDR diferencial (orientagdo por luz polarizada)

Bumper (coliso)
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Tatica

“Navegar pelo campo e capturar o maior niimero de blocos
possivel, depois retornar para a base”
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