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Introdução à Robótica
Arduino

Arduino
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Leiam os manuais!

Sejam cuidadosos!

Arduino
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O que é?

Hardware Software Filosofia

Arduino

▪ Plataforma Open Source

▪ Open source hardware

▪ Liberdade para inspecionar e modificar

▪ Community-based

▪ Wiki (“playground”) editável por todos

▪ Fóruns, vídeos, tutoriais, ...

▪ Movimento maker
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Filosofia

Arduino

▪ O que é um microcontrolador?

▪ Robótica
▪ Atmel AVR (ATmega, ATtiny, ...)

▪ PIC Microchip Technology (PIC16, PIC24, ...)

▪ Baseados em arquitetura ARM
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Hardware

A microcontroller is a small computer on a single integrated 

circuit. A microcontroller contains one or more CPUs along 

with memory and programmable input/output peripherals.

– Wikipedia

Arduino
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Hardware
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Arduino
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Aplicações

Arduino
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Tipos de placas

Arduino Mega 2560 R3
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Especificações

Arduino Mega 2560 R3
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Arduino Mega 2560 R3
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Arduino Mega 2560 R3

▪ Similar a um editor de texto

▪ Ciclo de desenvolvimento

▪ Edit Verify (compile)  Upload  Run

▪ Built-in examples

▪ Estruturas básicas

▪ setup(): executado uma vez no início

▪ loop(): executado repetidamente em seguida
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IDE
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Arduino Mega 2560 R3
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IDE

Verify

Status area

Upload

Arduino Mega 2560 R3

▪ Linguagem de programação C/C++

▪ Diversas funções úteis

▪ pinMode(): setar um pino como input/output

▪ digitalRead(): leitura do estado de um pino digital

▪ digitalWrite(): setar pino digital como high/low

▪ analogRead(): leitura do sinal em um pino analógico

▪ analogWrite(): escrever um valor “analógico”

▪ delay(): esperar por um determinado tempo

▪ millis(): recuperar o tempo atual

Introdução à Robótica - Arduino 14

IDE – Programação

Arduino

1. Copiar e instalar a Arduino Desktop IDE;

2. Conectar a placa ao PC utilizando o cabo USB;

3. Instale os drivers (caso necessário);

4. Selecione o tipo de placa;

▪ Arduino/Genuino Mega or Mega 2560

5. Selecione a porta serial;

▪ COM4 (conferir no Device Manager o CH340)

6. Abra o exemplo chamado “Blink”;

▪ File  Examples  01.Basics  Blink

7. Faça o upload do programa.
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Primeiros passos

http://arduino.cc/en/Guide/HomePage

Arduino Mega 2560 R3

Introdução à Robótica - Arduino 16

Exemplo 1

https://www.arduino.cc/en/Tutorial/BuiltInExamples

Arduino Mega 2560 R3

▪ Placas que podem ser conectadas diretamente ao 

Arduino adicionando/facilitando funcionalidades

▪ Diversos tipos

▪ Ethernet

▪ Relay

▪ ProtoShield

▪ Detector de fumaça

▪ ...
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Shields

Arduino Mega 2560 R3
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Shields
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Arduino Mega 2560 R3
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Shields

MotorLCD/Keypad Sensor

Arduino Mega 2560 R3
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LCD/Keypad – Exemplo 2

Arduino Mega 2560 R3
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Sensores 

sensor signal

+5v

gnd

sensor signal

+5v

gnd

Digital

Analógico

Não usar!

Arduino Mega 2560 R3

▪ Analógicos

▪ Retorna um valor no intervalo [0,… , 1023]

▪ int analogRead(int p): Valor do sensor conectado à porta p

▪ Portas 8 − 12

▪ Digitais

▪ Retorna um valor 0/1 (0V e 5V)

▪ int digitalRead(int p): Valor do sensor conectado à porta p

▪ Portas {23,25,27,29,31,33,35} e {41,43,45,47,49,51,53}

▪ Verificar também as funções pinMode/digitalWrite
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Sensores 

https://www.arduino.cc/reference/en/language/functions/analog-io/analogread/

https://www.arduino.cc/reference/en/language/functions/digital-io/digitalread/

Arduino Mega 2560 R3
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Sensores – Exemplo 3

https://www.arduino.cc/en/Tutorial/AnalogInput

Arduino Mega 2560 R3

▪ Funções

▪ getMotor(int m): Seleciona um dos motores

▪ setSpeed(int p): Potência associada ao motor

▪ run(int d): Determina a direção de atuação

▪ Valores válidos

▪ Motor: 1, 2, 3,4

▪ Potência: 0,… , 255

▪ Direção: {FORWARD, BACKWARD, RELEASE}
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Motores 

https://learn.adafruit.com/adafruit-motor-shield-v2-for-arduino/overview
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Arduino Mega 2560 R3
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Motores 

▪ Alimentação: Sempre utilizar o conector pendurado!

Motor 1

Motor 2

Motor 3

Motor 4

Arduino Mega 2560 R3
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Motores – Exemplo 4

*Copy the folder inside the zip file to the Libraries folder inside your Arduino Sketchbook folder and rename it to ‘Adafruit_Motorshield’.

Considerações finais
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▪ Não deixe o material no carro!

▪ Seja cuidadoso e tenha muita atenção!

▪ Na dúvida, não faça!

▪ Leia os manuais, procure o professor!

▪ Existem vários tutoriais/vídeos na internet


