Arduino

Introducao a Robética
Arduino

Prof. Douglas G. Macharet
douglas.macharet@dcc.ufmg.br

Leiam os manuais!
Sejam cuidadosos!
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Arduino Arduino
O que é&! Filosofia
* Plataforma Open Source
Hardware Software

Filosofia

= Open source hardware
= Liberdade para inspecionar e modificar

% * Community-based
» ST A H = Wiki (“playground”) editével por todos

= Foruns, videos, tutoriais, ...

= Movimento maker
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Arduino Arduino
Hardware Hardware

= O que é um microcontrolador?

= Robotica
= Atmel AVR (ATmega, ATtiny, ...)

= PIC Microchip Technology (PICI16, PIC24,...)
= Baseados em arquitetura ARM
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Arduino
Aplicagoes

Arduino
Tipos de placas

Arduino LilyPad

Arduino Mega ADK

Arduino BT

Arduino Pro Mini
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Arduino Mega 2560 R3 Arduino Mega 2560 R3
Especificagdes
Microcon troller ATmega?560
Operating Voltage sv
Input Voltage {recommended) 72v
Input Voltage (limit) 5-20¢
Digital 1/0 Pins 54 (of which 15 provide PWM output)
Analog Input Pins %
DC Current per 1/0 Pin 20mA
DC Current for 3.3V Pin 50 mA
Flash Memory 256 KB of which 8 KB used by bootioader
SRAM 8KB
EEpROM axe
Clock Speed 16 MHz
LED_BUILTIN 3
Length 10152 mm
Wiath s33mm
Weight g
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Arduino Mega 2560 R3

IDE

= Similar a um editor de texto

= Ciclo de desenvolvimento
= Edit = Verify (compile) 2> Upload = Run
= Built-in examples

= Estruturas basicas
= setup (): executado uma vez no inicio

= loop (): executado repetidamente em seguida
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Arduino Mega 2560 R3

IDE

Upload

Verify

Status area
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Arduino Mega 2560 R3

IDE — Programagao

= Linguagem de programagao C/C++

= Diversas funcoes uteis
= pinMode () :setar um pino como input/output
= digitalRead () :leitura do estado de um pino digital
* digitalWrite ():setar pino digital como high/low
= analogRead () :leitura do sinal em um pino analégico
* analogWrite ():escrever um valor “analogico”
= delay ():esperar por um determinado tempo
*millis ():recuperar o tempo atual
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Arduino

Primeiros passos

|. Copiar e instalar a Arduino Desktop IDE;
2. Conectar a placa ao PC utilizando o cabo USB;
3. Instale os drivers (caso necessario);
4. Selecione o tipo de placa;
= Arduino/Genuino Mega or Mega 2560
5. Selecione a porta serial;
= COM4 (conferir no Device Manager o CH340)
6. Abra o exemplo chamado “Blink”;
= File > Examples - 01.Basics = Blink
7. Faga o upload do programa.

hetpi/arduino.cclen/Guide/HomePage
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Arduino Mega 2560 R3

Exemplo 1

D Bk | Ardin 183 - o x
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p cclen/Tutor

Introdugio a Robotica - Arduino 16

Arduino Mega 2560 R3

Shields

= Placas que podem ser conectadas diretamente ao
Arduino adicionando/facilitando funcionalidades
= Diversos tipos
= Ethernet
= Relay
= ProtoShield
= Detector de fumaga
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Shields

RANDOMNERDTUTORIALS.COM
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Arduino Mega 2560 R3

Shields

LCD/Keypad

Sensor
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LCD/Keypad — Exemplo 2
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Arduino Mega 2560 R3
Sensores
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Arduino Mega 2560 R3

Sensores

= Analogicos

= Retorna um valor no intervalo [0, ..., 1023]
= Portas 8 — 12

= Digitais
= Retorna um valor 0/1 (OV e 5V)

= Portas {23,25,27,29,31,33,35} e {41,43,45,47,49,51,53}
= Verificar também as fungdes pinMode/digitalWrite
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*= int analogRead(int p):Valor do sensor conectado a porta p

= int digitalRead(int p):Valor do sensor conectado a porta p
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Arduino Mega 2560 R3

Sensores — Exemplo 3

I . IN
i1 1
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Arduino Mega 2560 R3

Motores

= Fungoes
= getMotor(int m): Seleciona um dos motores
= setSpeed(int p): Poténcia associada ao motor
= run(int d): Determina a diregao de atuagao

= Valores validos
= Motor:{1, 2, 3,4}
= Poténcia: [0, ..., 255]

= Diregio: {FORWARD, BACKWARD, RELEASE}

hteps://learn.adafruit.
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Arduino Mega 2560 R3

Motores

Motor 4

Motor 3

= Alimentagao: Sempre utilizar o conector pendurado!
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Arduino Mega 2560 R3

Motores — Exemplo 4

*Copy the folder inside the zip file to the Libraries folder inside your Arduino Sketchbook folder and rename it to ‘Adafruit_Motorshield'
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Consideragoes finais

= Nao deixe o material no carro!

= Seja cuidadoso e tenha muita atengao!
= Na duvida, nio faca!

* Leia os manuais, procure o professor!

= Existem varios tutoriais/videos na internet
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